KQSSOW robots

strong - fast - simple

KR Series

Sila, rychlost, jednoduchost. 7-osy prumyslovy kolaborativni robot.
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Zatizeni az 18 kg Dosah az 1800 mm Rychlost az 225°/s



Od h a Ite SV CIJ pote n C|é| Revoluce ve vyrobnim procesu diky integraci robotiky

do vyrobni linky. Zvyste produktivitu pomoci netinavné

Automatlzuj te SVé Ope race automatiza,ce, které,zajistl’ plv'e?nost, konzistenci
a zrychleni pracovnich postupu.
s roboty Kassow

Jedine¢na kombinace 7. osy, zatizeni a dosahu.
Od 5 do 18 kg a dosah 850 az 1800 mm - to vSe
pfi kloubové rychlosti az 225 stupfd za sekundu.
NaSe fada 5 modell umoznuje dosahnout za roh
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Konfigurace Intuitivni uzivatelské rozhrani, Snadné premistovani, VysSi
zasuvného modulu vykonny systém Android lehka konstrukce produkce

Nas kolaborativni robot prevezme opakované a fyzicky naro¢né ukoly ve vasem provozu,
a pracovnici tak mohou vykonavat praci, ktera prinasi vyssi hodnotu.

Snadno zaclenitelné reseni pro Sirokou skalu aplikaci EI [=]

Svarovani, baleni, paletizace, obsluha CNC a strojd, pick&place, Podivejte se na nase |
kontrola kvality, Sroubovani, Stitkovani, davkovani... pfiklady pouziti D

Dosa'h néte Za kaidy roh Kazdy kolaborativni robot vyrobeny spoleénosti Kassow Robots

. ma sednou osu. Tato dodate¢na osa poskytuje kobotim nejvyssi
se 7 OSaAMl. moznou miru volnosti. Uzivatel miZze oviadat polohu lokte, coz
zvySuje bezpecnost.
Rameno robota napodobuje ohebnost lidské paze a tato vlastnost
e mu umozriuje dosahnout az za roh.

Od ostatnich po sofistikované ukoly - nasi kolaborativni roboti jsou
@ pfipraveni vykonavat nepfeberné mnozstvi ukol(, které jsou
potfebné v automatizaci vyrobnich procesu.
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KR1018 KR1205 KR1410 KR1805

1000 mm 1200 mm 1400 mm 1800 mm
18kg 5kg 10kg 5kg




Skvéla pohyblivost a dosah za roh
Ramena robota mlzete vyuzit i v extrémné stisnénych prostorech - a ziskat
obrovskou flexibilitu, kterou poskytuje 7. osal!

Snadné programovani a ovladani
Rozlucte se s odborniky na roboty - programujte a ovladejte
kolaborativni roboty sami!

Vysoka flexibilita a rychlé premisténi
Vyuzijte kolaborativni roboty na riznych mistech vaseho provozu - jejich
nizka hmotnost a pfistup plug and play to umozriu;ji!

Spoluprace zaméstnanct s kolaborativnimi roboty
Prenechte opakujici se a nebezpecné ukoly svym robotickym koleglim - a umoznéte
svym zaméstnancum vytvaret vétsi pfidanou hodnotu jinde!

Rychla navratnost investic a spokojenéjSi zaméstnanci
Nasi kolaborativni roboti se rychle zaplati - zvySte svou konkurenceschopnost diky
jejich vysoké produktivité!

Rozméry a SpeCIéI n I' Pevna konstrukce s celohlinikovym povrchem a velmi

pevnymi materialy. NaSich pét modell nabizi vyjime€nou

VI astn Ost| Vy o b ku . odolnost a zajistuje optimalini vykon v jakémkoli prostredi.

Jsou kompatibilni s velkym mnozstvim nastroji a maji malou
zakladnu, coz usnadnuje pouziti i ve velmi stisnénych prostorach.

ROZMERY ZAKLADNY HLAVA ROBOTA A VSTUPY

KR1018, KR1410, KR1805 V&echny modely kobotd

g ¥l 4
B - .
w}%“ -:/4

4\ MG Pole Pl
K N3 EPok Mak

Connectivity

» Dva konektory 1/0O s napajenim 24V/3A

» RS485 pro pfipojeni nastroje na konci ramene
« 8 digitalnich vstupu/vystupt

KR810, KR1205
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Tlacitko pro volny pohyb
* Flexibilni programovani bodu cesty
* Provoz bez uzivatelského panelu




Série KR - technicka specifikace

Obecné technické udaje KR810 KR1018 KR1205 KR1410 KR1805
Dosah (mm) 850 1000 1200 1400 1800
Nosnost (kg) 10 18 5 10 5
Hmotnost (kg) 26 36 27 37 40
Kloubova rychlost (stupiid/s) 225 163/225 225 163/225 163/225
Rozsah kloubt (stuprit) J2 and J4: -70°/+180°; J1, J3, J5, J6 and J7: £360°
enkoény 2 oubeeh pro pro o o pro
Opakovani (mm) +/- 0.03 +/- 0.03 +/- 0.03 +/- 0.03 +/- 0.04
Stupné volnosti 7 7 7 7 7
Rozmér zakladny (mm) 130 x 130 160 x 160 130 x 130 160 x 160 160 x 160
Provozni teplota (°C) 0-45 0-45 0-45 0-45 0-45
Material téla hlinik
Trida kryti IP54 P54 P54 P54 P54
Hladina hluku (dB) <65 <65 <65 <65 <65
Komunikace Modbus (Master), Profinet (10 Device), ROS1/ROS2, KORD, TCP/IP, UDP

Ridici jednotka KR810 KR1018 KR1205 KR1410 KR1805
Digitalni vstupy uréené pro
E-stop a P-stop (bezpecnost vyuziva 4 4 4 4 4
2x 1/Os pro redundanci)

Externi napajeni 24V (A) 6 6 6 6 6
Relé vystupy 4 4 4 4 4
st : : : :
podporovand 4 pirecn 1 1 1 1 1
Analogové 1/0 0-10V 2/2 2/2 2/2 2/2 2/2
Analogové /0 4-20mA 2/2 2/2 2/2 2/2 2/2

Vykon KR810 KR1018 KR1205 KR1410 KR1805

Spotfeba energie 400-600 400-1200 400-600 400-1200 400-1200

(pfi max. zatizeni; W)

100-120 neb
Sitové napéti (VAC) nevo

100-120 nebo 100-120 nebo 100-120 nebo

100-120 nebo

200-240 200-240 200-240 200-240 200-240
Napajeci proud (A) 16 16 16 16 16
Napajeci frekvence (Hz) 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60

Kassow Robots Aps
Kajakvej 2,

2770 Kastrup/Copenhagen,
DENMARK

+45 20 24 09 95
sales@kassowrobots.com
kassowrobots.com
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